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Lektion 2
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 saknas =⇒ endast implementering av isoterm volym

a)
Konstant till 3 s.
Sedan linjär ökning till slimuleringsslut. Vid 10 s nästan 7 bar.

b)
Konstant till 3 s.
”Mjukare” övergång till linjär ökning. Vid 10 s ca 6.5 bar.
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c)
ṁac ökar =⇒ λc ökar

5
τd = 0.2 s.
τmix = 0.14 s.
τsensor = 0.05 s.

d

dt
λeg = 1

τmix
(λc − λeg)

d

dt
λs = 1

τλ
(λeg − λs)

6

m_ac, mod
lambda_d

}
=⇒ m_fi
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(Ett bra λ = 1)

c)
Svar:
kp = 0.015 =⇒ A = 0.04, periodtid τ = 977 ms
kp = 0 =⇒ A = 0.04, periodtid τ = 1.525 s

ki ökar =⇒ τ minskar

7
Regulatorn gör det möjligt att nå λ=1 trots skattningsfel.

8
Allt givet
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